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Zginanie proste

m);ésltzvgzdggzggiggiiepreta WYStQPUJa Sk’fadC.)WG T - Sita tngca
y wysitku przekroju: Mg _ Moment gnacy
Mg

Lokalny uktad wspotrzednych
przekroju zwigzany z jego osiami

Jesli T = 0 to mamy zginanie czyste

centralnymi giwnymi Jesli T # 0 to mamy zginanie poprzeczne
X Podstawowe schematy belek statycznie wyznaczalnych:
a) dwupodporowa b) dwupodporowa z wysiegnikiem c) wspornikowa
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Przyktady tworzenia schematu obliczeniowego
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Zasada superpozycji

Konstrukcja liniowa : Przemieszczenia 1 napr¢zenia sg
lintowymi funkcjami obcigzen
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Warunki: 1) Material liniowo-sprezysty
2) Odksztatcenia sg mate
3) Przemieszczenia sg mate
7 Zasada zesztywnienia (wymiary poczatkowe)

Zasada superpozycji (niezaleznosci dziatania obcigzen)
W przypadku, gdy na konstrukcje liniowa dziata ztozony uktad obcigzen,
to skutek dziatania tego uktadu jest rowny sumie skutkow obcigzen sktadowych
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Nieraz nie mozna zastosowac zasady superpozycji
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Wyznaczanie skladowych wysitku przekroju w prostym zginaniu

Zginanie to taki przypadek obcigzenia preta, w ktérym wystepuje sita thgca T i moment gngcy Mg
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Wyznaczanie skladowych wysitku przekroju w prostym zginaniu

Konwencja dodatnich znakow
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Poszukiwane funkcje Mg(x) i T(x) mozemy
wyznaczy¢ z warunku rownowagi myslowo
wycietej czesci (np. lewej):
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Warto pamietac, ze pomiedzy funkcjami
Mg(x), T(x) i q(x) zachodzg zwigzki:
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Zadanie 1

Roéwnania réwnowagi:
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Zadanie 2
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Zadanie 3

o i .
/ 7 @/B l/ vl | éf/ P———Zj;NkN T(*)
/ I o 7 ==
{ c/?/é%;[ > C% i W\SGQ
. ﬁ/z, . Q/L I a t l=A m Z
| | 7(— QA= O.4m .
My P o q/ Qeaﬂfz(/ie
<" ¢ % ol /’ N—re g
é,’??: ()r ! z . X
i T A = e =0 2i—0
= M_=0O _F{'"’.H-‘rrp =% Ei,'ﬂ %:G = F==0
L Pl et
T"‘ﬂlﬁ = Ei E PR = q{,ca:t_;
M 25— 4008 o= gl ek

M= 41— 08 =02 Nm .= AC-0.4+2 =6 N



th ; :' | | | |I Nﬂilﬂm Tuﬁf{gn‘ut
= ‘-JE — ;‘

=/ Ma e S¥.=0O: _Er:—c:i

(ED SMp0: Myilg=0 V(D= Ma

=50 <pP-T=0 TW= _Tj

L) Ma &E

Mg
Fﬁ_—"__‘—'_'—.[} = Mee=9" _M, +P(ﬂ—,!{,}+ My=0 M&f}t}: Hﬁ-i’?(%; -.‘ﬁ)‘

=ER=0: T-4- (Lre»)=0 [T0)= ﬂf_iﬂ'!f“x)

? Mg('xg]] c‘/ Wyniki

T ZMW« O: T(x) Iy
xM%C)C> g "‘CV ( ‘fﬂ gﬂT@HW\O'Zﬁ A

=y )




Zadanie 4
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Zadanie 5
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Niektore utatwienia obliczen
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Zastosowanie zasady superpozycji do okreslania




Niektore utatwienia obliczen
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Przyklad zastosowania zasady superpozycji



Niektore utatwienia obliczen
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